PH LUZERN

Baberta PADAGOGISCHE

Lernen mit Robotern HOCHSCHULE

ROBOTER

Eine EinfUhrung in die Robotik

Dieses Heft gehort

Datum:
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Welche Roboter kennst du? Wo brauchst du zuhause Roboter?

Was braucht es fir einen Roboter?
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Bewegung und Drehung

Beschreibung erledigt
Aufgabe 1 Roberta soll genau funf Sekunden vorwartsfahren.
Aufgabe 2 Roberta soll maglichst genau einen Meter vorwartsfahren.
Aufgabe 3 Roberta soll moglichst genau einen Meter vorwartsfahren, 1
Sekunde warten und anschliessend wieder einen Meter
rickwartsfahren.
Aufgabe 4 Roberta soll sich an Ort einmal um sich selbst drehen.
Aufgabe 5 Roberta soll einen grossen Kreis abfahren.
Zusatz1a Roberta soll ein Viereck abfahren.
Zusatz 2 Roberta soll unendlich lange ein Viereck abfahren. Das
Programm soll maglichst kurz sein.
Sound abspielen und etwas auf dem Display anzeigen
Beschreibung erledigt

Aufgabe 6 Roberta soll einen Meter vorwartsfahren und anschliessend
~goodbye" sagen.

Aufgabe 7 Roberta soll eine selbst komponierte Melodie von dir
abspielen.

Aufgabe 8 Nach dem Abspielen der Melodie soll ein Smiley auf dem
Display erscheinen.

Aufgabe g Roberta soll auf ihrem Display Augen anzeigen, die sich hin-

und her bewegen.
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Drucksensor
Beschreibung erledigt
Aufgabe 10 Roberta soll losfahren, sobald du den Drucksensor betatigst.
Aufgabe 11 Roberta soll vorwartsfahren/rickwartsfahren*, sobald dass sie
eine Wand berUhrt, soll sie stoppen und anschliessend eine
Sekunde rickwartsfahren/vorwartsfahren.
*Achte darauf, wo der Berilhrungssensor angebracht ist.
Aufgabe 12 Gleich wie Aufgabe 10, dann soll Roberta zusatzlich eine kleine
Drehung machen und anschliessend wieder
rickwartsfahren/vorwartsfahren, bis sie eine Wand berihrt.
Farbsensor / Lichtsensor
Beschreibung erledigt
Aufgabe 13 Roberta soll anhalten, sobald sie Gber eine schwarze Linie
fahrt.
Zusatz 3 Roberta soll die Farben Schwarz, Blau, Grin, Weiss und keine
Farbe erkennen und zu jeder Farbe einen anderen Ton
abspielen.
Zusatz 4 Roberta soll einer schwarzen Linie entlangfahren.
Ultraschallsensor
Beschreibung erledigt

Aufgabe 14 Roberta soll 30 cm an eine Wand heranfahren und
anschliessend anhalten.
Zusatz g Roberta soll so fahren, dass sie nie eine Wand berihrt.
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Mein Projekt

Name meines Roboters:
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Was kann mein Roboter?

Welche Sensoren brauche ich dafir?

Skizze meines Programmes:
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Meine Notizen:
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